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開発成果

成果概要

航空機エンジンの部品「アウターケース」「燃焼器」を対象に、加工部端面のバリ取り、
研磨仕上げ加工をロボットによって自動的に実施するための技術開発を実施した。
これらの部品の仕上げ加工は、人が研磨工具を用いて長時間かけて実施している。自
動化の為には、部品製作時の加工による歪みなどで生じた部品の寸法の誤差の影響
を排除し、安定した加工を実現する必要がある。このため、力覚センサやビジョンセ
ンサを用いて仕上げ加工を行う部分の位置を補正すると共に、ロボットでの作業に適
した工具や、加工方法を検証することで、自動仕上げ加工を実現した。

特 長

開発技術

●エンジン部品の変形による図面との位置誤差が
あっても、センサ情報を利用して安定した加工を
実現

●フランジの全周や反対面を加工可能にする、部品
回転・反転装置を装備

●ロボットでの加工に適した砥石種類、リュータ回
転数、押しつけ力等を検証することで、精密な仕
上げ作業の自動化を実現

仕上げ加工部位の図面からの位置のずれを補正
し、均一な加工結果を得るためにビジョンと力覚セ
ンサを用いた補正技術を開発した。
部品の様々な部位を加工するために部品を回転・
反転する装置を開発した。

●…お問い合わせ先：

●…特 許 の 有 無：

株式会社バイナス　営業部　辻　建臣
e-mail…:tsuji@bynas.com　電話番号：0567-69-6983　FAX：0567-69-6985
無

航空エンジン部品の仕上げ加工の自動化技術の開発（1）
～航空機エンジン部品の加工部端面の仕上げ加工をロボットにより自動化～

●…名古屋工業大学…教授　梅崎太造　　●…三菱電機株式会社　原口林太郎　　●…株式会社バイナス　永井伸幸

仕  様

●外寸……W2.7×D1.75×H2m（アウターケース用）
　　　　　W2.2×D1.65×H2m（燃焼器用）
●使用ロボット……
三菱電機製産業用ロボットアーム…RV-7FRL
力覚センサ，2Dビジョンセンサ装備
（アウターケース，燃焼器共）
●重量……1100kg（アウターケース用）
　　　　　950kg（燃焼器用）

砥石による穴形状端部の仕上げ加工

力覚センサ

ロボットアーム

2Dビジョンカメラ

リュータ

研磨工具
工具ホルダ

ロボットの仕上げ加工用ハンド

開発した仕上げ加工試験装置
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航空エンジン製造自動化システムに関する研究開発
～航空部品（ブレード）高精密仕上げ加工の自動化技術の開発～

参画機関

●…名古屋工業大学
●…中部大学
●…あいち産業科学技術総合センター
●…株式会社デンソーウェーブ
●…メカトロ・アソシエーツ株式会社
●…株式会社マクシスエンジニアリング
●…新明工業株式会社
●…株式会社バイナス
●…三菱電機株式会社
●…三菱重工航空エンジン株式会社
●…株式会社安川電機

研究開発の概要

開発成果一覧

事業化リーダーより

我が国の航空機産業は昨今大きく発展してきており、次世代産業の重要なターゲットとして取り組んでいる。し
かし航空機産業では高度な先端技術が駆使され、要求精度や安全性に関する特別な配慮が必要であること、多
品種少量製品である故の課題が存在している。そこで、本プロジェクトでは、航空機業界でも自動化のニーズが
高い航空エンジンの組み立て検査及び航空機部品の仕上げ工程について、ロボット技術を活かした自動化の研
究開発に取り組み、作業現場での運用が可能な装置として具現化する。

●航空エンジン部品の仕上げ加工の自動化技術の開発（1）
●航空エンジン部品の仕上げ加工の自動化技術の開発（2）

●航空エンジン部品の仕上げ加工の自動化技術の開発（3）
●航空エンジンの部品及び組立品に係る画像検査の自動化技術の開発

事業化リーダー 研究リーダー

重点研究プロジェクトに参加して 今後の展開
重点研究プロジェクトによって産学行政の密な連携が図
られ、少量多品種に対するロボット活用の可能性が大
きく広がった。今回の技術開発における要求はハードル
の高い物であったが、それゆえに極端な少量多品種、
高度な手作業仕上げが自動化されることで、幅広く全
産業分野で利用できる技術開発が成されたことになる。

県内の航空機関連の事業を行っているメーカに対し
て、省人化による生産性の向上・検査作業の自動化を
もたらすことが可能となった。今回開発した技術では
ロボットによる汎用的な制御も適用されているため応
用範囲は広い。航空機業界から自動車業界まで県下
企業に波及し県内産業の育成に寄与することも期待さ
れる。そのためにも技術開発によって成された成果を
今後も中長期的に育て上げることで、現場での課題克
服から、新たな事業化へと進む方向で継続していく。

●…株式会社マクシスエンジニアリング　常務執行役員　小池一郎

株式会社マクシスエンジニアリング
小池一郎

名古屋工業大学
梅崎太造
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